


一、A7400-Ⅱ简易参数区（5.5KW-45KW）

F0组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

F0.00 载波频率 1000-10000 1Hz 400Hz

F0.01 V/F曲线设定
0: 直线型（恒转矩负载）
1：平方型（风机，水泵）
2：折线型（F0.11，F0.12)

1 0

F0.02 转距提升 0.0-20.0% 0.10% 5.00%

F0.03 基本频率 40.00-400.00Hz 0.01Hz 50.00Hz

F0.04 上限频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 60.00Hz

F0.05 下限频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz

F0.06 加速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

F0.07 减速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

F0.08 加速S曲线设定
0-7 (当加速时间参数小于

10.0S时有效）
1 0

F0.09 减速S曲线设定
0-7 (当减速时间参数小于

10.0S时有效）
1 0

F0.10 中间频率输出电压
20.0-100.0%

（当F0.01=2时有效）
0.10% 60%

F0.11 中间频率设定
10.00Hz-40.00Hz

（当F0.01=2时有效）
0.01Hz 30.00Hz

F0.12 点动频率设定 0.50-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F0.13 点动加速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

F0.14 点动减速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

F0.15 加减速来源选择
0:键盘设定
1：端子
2：点动

1 0

F1组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

F1.00 启动频率 0.00-40.00Hz 0.01Hz 0.50Hz

F1.01 启动保持时间 0-1000S 1s 0

F1.02 停止频率 0.00-40.00Hz 0.01Hz 0.50Hz

F1.03 停车模式 0：自由停车 1：减速停车 1 1

F1.04 转向切换等待时间 0-1000s 1s 0s

F1.05 待机时间 0-1000s 1s 0s

F1.06 停机直流制动时间 0-100.0s 0.1s 0s

菱士达通用变频器



F1.07 停机直流制动电压 0-100V 1V 20V

F1.08 启动直流制动时间 0-100.0s 0.1s 0s

F1.09 启动直流制动电压 0-100V 1V 20V

F1.10 跳跃频率宽度 0.00-10.00Hz 0.01Hz 0.00Hz

F1.11 第一跳跃频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz

F1.12 第二跳跃频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz

F1.13 第三跳跃频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz

F1.14 输出电压自动补偿
0：不启动电压自动补偿还
1：启动电压自动补偿

1 1

F2组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

F2.00 运行指令选择

0：键盘控制
1：端子控制
2：多段速控制
3：外部模拟电压输入控制
4：外部模拟电流输入控制
5：485通讯控制

1 0

F2.01 频率设定方式

0：键盘设定
1：外部模拟电压设定
2：外部模拟电流设定
3：键盘电位器设定
4：组合多段速设定
5：高低速设定
6：485通讯设定
7：PID设定

1 3

F2.02 正反转指令选择

0：不能反转
1：键盘选择方向
2：外端子设定
3：485通讯设定

1 2

F2.03 键盘运转方向
0：正转
1：反转

1 0

F2.04 S1端子功能选择 6

F2.05 S2端子功能选择 7

F2.06 S3端子功能选择 18

0：无效账
1：组合多段速度1
2：组合多段速度2
3：组合多段速度3
4：组合加减速时间1
5：组合加减速时间2
6：FWD正向运行
7：REV反向运行
8：RUN运行
9：F/R运转方向
10：JOG点动
11：RST复位
12：计数器复位

1



F2.07 S4端子功能选择 11

F2.08 S5端子功能选择 1

F2.09 S6端子功能选择 2

F2.10
继电器或集电极输出的目

标频率
0.20-400.00Hz 0.01Hz 50.00Hz

F2.11 继电器功能选择

0：没有输出
1：故障输出
2：目标频率到达
3：设定频率到达
4：运行输出
5：记数到达

1 1

F2.12 保留 保留 保留 保留

F2.13 集电极功能选择

0：没有输出
1：故障输出
2：目标频率到达
3：设定频率到达
4：运行输出
5：记数到达

1 4

F2.14 频率检出宽度 0.00-5.00Hz 0.01Hz 0.00Hz

F3组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

F3.00 多段速度1 0.00-400.00Hz 0.01Hz 10.00Hz

F3.01 多段速度2 0.00-400.00Hz 0.01Hz 20.00Hz

F3.02 多段速度3 0.00-400.00Hz 0.01Hz 30.00Hz

F3.03 多段速度4 0.00-400.00Hz 0.01Hz 40.00Hz

F3.04 多段速度5 0.00-400.00Hz 0.01Hz 50.00Hz

F3.05 多段速度6 0.00-400.00Hz 0.01Hz 60.00Hz

F3.06 多段速度7 0.00-400.00Hz 0.01Hz 70.00Hz

F3.07 第1加速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

F3.08 第1减速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

F3.09 第2加速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

F3.10 第2减速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

F3.11 第3加速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

12：计数器复位
13：增记数器输入
14：高低频率
15：脉冲启动
16：加速
17：减速
18：外部故障
19：PLC脉冲启动
20：PLC脉冲停止
21：三线式运转控制停止功
能 22：三线式运转控制正转
功能 23：三线式运转控制反
转功能 24：减计数器输入



F3.12 第3减速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

F3.13 第4加速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

F3.14 第4减速时间 0.1-6000.0s 0.1s 20.0s

F4组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

F4.00 欠压保护
0：无欠压保护功能
1：有欠压保护功能

1 1

F4.01 欠压保护的电压比例 50-100% 1% 75%

F4.02 OP跳闸
0：无OP跳闸
1：有OP跳闸

1 0

F4.03 过压失速功能
0：无过压失速功能
1：有过压失速功能

1 1

F4.04 过压失速电压比例 100-150% 1% 140%

F4.05 过流失速功能
0：无过流失速功能
1：有过流失速功能

1 1

F4.06 失速电流系数 10-200% 1% 150%

F4.07 过载电流系数 10-200% 1% 100%

F4.08 过载保护时间 0-120s 1s 60s

F4.09 通讯故障报错
0：不启用通讯故障报错功能
1：启动通讯故障报错功能使能

1 0

F4.10 过压保护电压比例 100-150% 1% 150%

F4.11 外部制动功能 0：不动作 1：动作 1 1

F4.12 外部制动电压系数 100-150% 1% 130%

F4.13 外部制动滞缓系数 0-20% 1% 5%

F4.14 故障可恢复次数 0-5 1 3

F4.15 故障恢复时间 5-600S 1S 60S

F5组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

F5.00 MOP步长 0.01-5.00Hz 0.01Hz 1.00Hz

F5.01 显示模式

0：输入电压
1：记数输入值
2：电机速度
3：VI反馈值
4：CI反馈值

1 0

F5.02 电机极数 2-20 2 4

F5.03 计数器目标值 1-10000 1 100

F5.04 计数到达动作时间 0.01-60.00S 0.01s 1s

F5.05 本次故障类型 0-13 1 用于查询

F5.06 上次故障类型 0-13 1 用于查询



F5.07 上上次故障类型 0-13 1 用于查询

F5.08 辅助频率选择

0：辅助频率功能无效
1：MOP辅助频率
2：端子加减速辅助频率
3：模拟量电流输入辅助

1 1

F5.09 VI和CI滤波常数 0.01-60.00 0.01 0.10

F5.10 速度修正 50.0%-100.0% 0.1% 100.0%

F5.11 自动节能功能 保留 保留 保留

F5.12 CI微调参数 0-1000 1 0

F6组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

F6.00 PID上线频率 10.00-400.00Hz 0.01Hz 50.00Hz

F6.01 PID下线频率 1.00-400.00Hz 0.01Hz 10.00Hz

F6.02 PID设定来源选择

0：键盘设定（VI作为反馈)
1:CI设定（VI作为反馈）
2：键盘电位器设定(VI作为反馈）

3：键盘设定（CI作为反馈）
4：VI设定（CI作为反馈）
5：键盘电位器设定（CI作为反

馈）

6:编码器设定

1 0

F6.03 PID正负反馈选择 0：正反馈 1：负以馈 1 0

F6.04 Kp参数设定 0-100.0 0.1 1.0

F6.05 Ki参数设定 0-100.0 0.1 0.0

F6.06 Kd参数设定 0-100.0 0.1 0.0

F6.07 PID允许误差范围 0-20.0 0.1 1.0

F6.08 PID检测时间 0.1-600.0s 0.1s 1.0s

F6.09 编码器速度设定 1-9999 1 2400

F6.10 脉冲编码器每周脉冲数 1-2000 1 1024

F6.11 PID数字给定 0-1000 1 500

F6.12 睡眠时间 0-600s 1s 0

F6.13 苏醒频率阀值 1.00-100.00Hz 0.01Hz 10.00Hz

9

F7组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

F7.00 模拟电压输入最高电压值 0.5-10.0V 0.1V 10.0V

F7.01 模拟电压输入最低电压值 0.0-10.0V 0.1V 0.0V

F7.02
模拟电压输入最高电压对应
频率

0.00-400.00Hz 0.01Hz 60.00Hz



F7.03
模拟电压输入最低电压对应
频率

0.00-400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz

F7.04 模拟电流输入最高电流 0.0-20mA 0.1mA 20.0mA

F7.05 模拟电流输入最低电流 0.0-20mA 0.1mA 4.0mA

F7.06
模拟量输入最高电流对应
频率

0.00-400.00Hz 0.01Hz 60.00Hz

F7.07
模拟量输入最低电流对应
频率

0.00-400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz

F7.08 模拟量输出功能

0:无功效
1：运行频率输出
2：电流显示输出
3：电机转建输出
4：干线电压输出
5：输出电压对应模拟输出

1 1

F7.09 模拟量输出较正 80-120% 1% 100%

F7.10
模拟量输出最高电压对应
频率

10.00-400.00Hz 0.01Hz 60.00Hz

F8组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

F8.00 RS485通讯方式

0：8-N-1，8位数据，1位停
止，无校验RTU
1：8-E-1，8位数据，1位停
止，偶校验RTU
2：8-0-1，8位数据，1位停
止，奇校验RTU
3：8-N-2，8位数据，2位停
止，无校验RTU
4：8-E-2，8位数据，2位停
止，偶校验RTU
5-17：略

1 4

F8.01 RS485通讯波特选择
0：1200bps 1:2400bps
2:4800bps 3:9600bps
4:19200bps 5:38400bps

1 0

F8.02 RS485通讯的本机地址 1-127 1 1

F8.03 PLC功能

0：无PLC功能
1：单循环
2：连续循环
3：保持最终值

1 0

F9组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

F9.00 PLC阶段1运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.01 PLC阶段2运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.02 PLC阶段3运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.03 PLC阶段4运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz



F9.04 PLC阶段5运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.05 PLC阶段6运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.06 PLC阶段7运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.07 PLC阶段8运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.08 PLC阶段9运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.09 PLC阶段10运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.10 PLC阶段11运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.11 PLC阶段12运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.12 PLC阶段13运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.13 PLC阶段14运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.14 PLC阶段15运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

F9.15 PLC阶段16运行频率 0.00-400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz

Fa组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

Fa.00 PLC阶段1运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.01 PLC阶段2运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.02 PLC阶段3运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.03 PLC阶段4运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.04 PLC阶段5运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.05 PLC阶段6运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.06 PLC阶段7运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.07 PLC阶段8运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.08 PLC阶段9运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.09 PLC阶段10运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.10 PLC阶段11运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.11 PLC阶段12运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.12 PLC阶段13运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.13 PLC阶段14运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.14 PLC阶段15运行时间 0-60000s 1s 60s

Fa.15 PLC阶段16运行时间 0-60000s 1s 60s

Fb组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

Fb.00 PLC阶段1运行控制 000-144 1 000

Fb.01 PLC阶段2运行控制 000-144 1 000

Fb.02 PLC阶段3运行控制 000-144 1 000

Fb.03 PLC阶段4运行控制 000-144 1 000



Fb.04 PLC阶段5运行控制 000-144 1 000

Fb.05 PLC阶段6运行控制 000-144 1 000

Fb.06 PLC阶段7运行控制 000-144 1 000

Fb.07 PLC阶段8运行控制 000-144 1 000

Fb.08 PLC阶段9运行控制 000-144 1 000

Fb.09 PLC阶段10运行控制 000-144 1 000

Fb.10 PLC阶段11运行控制 000-144 1 000

Fb.11 PLC阶段12运行控制 000-144 1 000

Fb.12 PLC阶段13运行控制 000-144 1 000

Fb.13 PLC阶段14运行控制 000-144 1 000

Fb.14 PLC阶段15运行控制 000-144 1 000

Fb.15 PLC阶段16运行控制 000-144 1 000

Fc组运行参数区

功能码 名 称 设定范围 最小单位 出厂值

Fc.00 参数锁定
0：参数允许修改
1：参数锁定

1 0

Fc.01 键盘设定频率 0.00-400.00 0.01Hz 5.00Hz

Fc.02 最高输出电压 30-100 3.1 100%

Fc.03 系统保留

Fc.04 系统保留

Fc.05 系统保留

Fc.06 系统保留

Fc.07 系统保留

Fc.08 系统保留

Fc.09 系统保留

Fc.10 系统保留

Fc.11 系统保留

Fc.12 系统保留

Fc.13 系统保留

Fc.14 系统保留

Fc.15 初始化参数
0：无效
1：初始化参数到出厂设定

1 0



二、故障诊断和纠正措施

（1）当变频器检测出一个故障时，在数字操作器上显示此时应查找故障原因和采取纠正措施。

（2）如果所述的检查或纠正措施不能解决瓿，请直接和菱士达厂家或代理商联系。

故障显示 说 明 细 节 描 述

Er-OC 过电流（OC） 变频器输出电流超过OC值

Er-OU 过压保护
主回路直流电压超过OV值。
检测电平：200V等级约400V

400V等级约800V

Er-OT 散热器过热
晶体管散热器温度超过允许
值（检测值约95℃）

Er-UU 欠压保护

主回路电压不足。
检测电平：200V级约190V或
更低
400V级约有380V或更低

Er-OL 变频器过载
变频器输出超过电动机过载值

变频器输出超过变频器过载值

变频器输出超过转矩检测值

Er-EP EPROM故障 变频器控制单元故障

Er-OP 外部控制回路出错
发生掉电后用户没有清除掉
电前的运行指令

Er-CE 通讯故障 变频器控制单元故障

Er-NP 输出缺相 变频器输出缺相

Er-FS 保险丝熔断
直流回路熔断器烧断输出晶
体管故障

Er-Br 制动晶体管故障 制动晶体管动作不良

Er-CO 霍尔回路零点漂移 ——

Er-EF 端子上的外部故障 外部控制电路内产生的故障

检查有无损坏的晶体管、
负载侧短路、接地等

检查是否有制动单元系列的。 F4.11设为0，

更换同型号的霍尔互感器

检查输入端子情况。
如果端子未连接而LED灯
亮，则更换变频器。

更换控制插件板

清除掉电前的运行指令。
F4.02设为0无OP跳闸保护。

再次插入数字操作。
再检查控制回路接线。
更换控制插件板。

检查输出接线。
检查电动机阻抗。
重新拧紧输出端子螺钉。

延长减速时间，增加制动
电阻器

检测风机和周边温度

检查电源进线，改正进线
电压

减少负载，延长加速时间

注意：当输入正向（反向）运行指令时，变频器不接收故障复位信号，一定要在断开正向（反向）

运行指令后复位。

纠正错误

检查电动机线圈电阻。
延长加/减速时间。
检查电动机绝缘。
用万用表检查

（3）为了重新起动，接通复位输入信号或按“复位键”，或者使主回路电源断开一次，使该
故障停止状态复位。








